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1. Frilagg och stall upp jamvikt

Global jamvikt
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Allt i systemet ar bestdmt. Visualisera belastingen langs med balken mha T- och M-diagram.
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2. Snitta mellan varje kraft och stall upp jamvikten

Intervall 0 < x < L
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Lokal jamvikt

T: —P+T1(X) == O
X:Px—M(x)=0

T,(x) =P
M;(x) = Px

T: _P_RA+T2(X):O
X:Px+Ry(x—L)—M,(x)=0

T,(x) = 2P/3
M,(x) = 2Px/3 + PL/3

=P —R,+P+T5(x)=0
X uPx+Ry(x—L)—P(x—3L)—
M;(x) =0

T3(x) =—P/3
M;(x) = —Px/3 + 10PL/3

T —P—Ry+P—Rg+Ty(x) =0
X: Px+Ry(x—L)—P(x—3L)+
Rg(x —4L) —M,(x) =0

Ty(x) = =P
M,(x) = —Px + 18PL/3




A Brandberg
2018-11-25

3. Sétt ihop allt till snygga T- och M-diagram
Saker att tanka pa:

Ratt lutning (atminstone ratt form, dvs inte kurvig om beroendet &r linjart)

Ratt slutpunkter (kontinuerligt om inga punktkrafter respektive punktmoment, om
momentfritt upplagd ska momenten vara 0 i andarna).
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