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Givet

Se figur
Elasticitetsmodul E
Poissons tal v

g =—10-10"*
g, =4-10"*
£, =4-10"*

Platens tjocklek ar h
Ingen yttre belastning pa platens yta

Sokt
Platens tjockleksandring Ah

L6sning

Forsta steget blir att omvandla vara tre normaltéjningar till téjningsmatrisens komponenter i

planet.
{FS2.21} e(p) = &, cos® @ + g, sin* @ + ¥y, sin ¢ cos ¢
{FS 2.22} (@) = (ey — ex) Sin 2¢ + yxy, COS 2¢
ga = £(0) = &, cos® 0 + &, sin* 0 + ¥y, sin 0 cos 0
ep = €(60) = &, cos? 60 + &, sin® 60 + , sin 60 cos 60
gc = £(—=60) = &, cos?(—60) + &, sin*(—60) + ¥y, sin(—60) cos(—60)
Lite hjalp
cos0 =1, sin0=0
60 = ! in 60 =
cos 60 = =, sin60 = —
1 V3
cos(—60) = > sin(—60) = -
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Stall upp som ett linjart ekvationssystem
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L6s det for de okanda variablerna ey, &y, Vyy

Ex —10
[SJ/] = [8.67] -107%
Vxy 0

Nu kan vi anvénda Hookes lag for att ta reda pa spanningarna o, och o,,. Eftersom den fria ytan
ar obelastad vet vi redan att g, = 7,, = 7,,, = 0.

E
Oy = m [Ex + VEy]
E
{FS 35} gy = m [Sy + VEx]
o,=0

Nér vi har spanningarna kan vi slutligen ta fram tojningen langs med z-axeln.

v
&, = —E(O'x-l-O'y)
1% E
E 1-—12

v(l+v)
&, = —1_—1/2 Sx+8y)

€& = (ex +vey + &y +vey)

v(l+v)
Aoy &)

v
sz=1_v(€x+€y)

v (4 10_4>
Z=1-7"\3

4-107%-vy
3(1-v)

&, =

Ah = he, = h



