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Givet

E,«a

B = 45°

L

AT =T,

a, cirkulart tvarsnitt

a
N

Sokt
Spénningen i alla stanger

Ldsning

1. Frilagg och stall upp jamvikt

Jamvikt

T: —Nysina — Ng — Nosina =0

A\ —:—=Nycosa+ Nccosa =0

g l A Slutsats: 2 ekvationer, 3 okanda.
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2. Deformationssamband
)] Definiera forskjutningar
Lov Oc - Infor generella forskjutningar i x
P R och y led.
- Infor stangforlanging parallellt

55 .‘.._.' é §y -.'....
UG ; med sténgerna (antagande om sméa
deformationer = vinklar &ndras

inte).

1) Stang 1

/R 84 = 6, cosfB + 6, sinf

I11) Stang 2

IV) Stang 3

. = .
A: 8¢ = =6, cosfB + &, sinf

3 ekvationer. FOrsok uttrycka alla i termer av stangernas forlangning.
6y =0, cosfB + dpsinf
b, cos B =—6gsinf + 8y
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O0p Sin 1)
6x - _ B ﬁ + A

cos cos 5
Satt in i den sista deformationsekvationen.

8¢ = —bxcosfB + &, sinf

O sin 1)
O¢c = —(— iosﬂﬁ+cogﬁ)cosﬁ+635inﬁ
6c =0gsinff — 64 + dgsinf
6A+6C = ZSBSinﬁ

3. Anvand en Kkonstitutiv relation for att relatera stdngernas forlangning till
normalkrafterna som verkar i dem.

—G+ AT 0
S—E a E_Z
04 = €114
A
= — AT
O sinﬁ(E+a )

55 =1L (2—3 + aAT)

O6¢c = .L (@+aAT)

Satt in i deformationssambandet

SiILlﬂ(Z—A+aAT)+ﬁ(%+aAT)=L(2—B+aAT)-ZsinB
%+aAT+%+aAT=(GE—B+aAT)-ZSinZB

Ny N¢ OB .2
ﬁ+aAT+ﬁ+aAT—(F+aAT)-25m I;

Anvand att Ny = N,

2N N

E—;+ 2aAT = <ﬁ+ aAT) -2sin? B
LOs ut Ny

2N, Np

~a 2 2 _
7 EAZsm B + 2aAT[+ sin® B — 1]
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N, = Ngsin? B + aATEA(sin? f — 1)
Séttin § = 45°
N, =B 4 AR AT(1 1)
477 22
Ny AEaAT

) 2

Satt in i jamvikten:
T:—=Nysinf —Ng —N;sin =0
T:—=2Nysinf —Ng =0

N 2<NB AEaAT)_ Ne =0
: > > sinf8 B =
Npg AEaAT
___NB__
vz Vz
N (1 +1)_EAaAT
"\vz V2
EAaAT
B=\/—1—
z(_+1)
V2
EAaAT
Ng = ———
(1++2)
Np EaAT
(2 = ————
B Ap (1+\/E)

Atersubstituera for att bestimma o,

Ny EaAT EaAT

O-A:

A (1+v2) 2
_ EaAT(2-1-+2)
NG
_ EaAT(1-+72)
T T 22



