“Hands on”, Diskettenheten

En diskettenhet ar ju inte langre ndgon het” spetsprodukt,
men en sadan ar anda fullspackad med intressanta givare och
stalldon. Det kan darfor vara vart att studera vad som finns
Inuti diskettenheten.

e Man kan lugnt utga fran att skolan fatt dom till ett ’bra
pris”. — Mycket sensorer for lite pengar ...
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Borstlos likstromsmotor
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Elektronisk

| 4 Hall-elementen | i, sesins

+

U, =
! C
mok ook
i _ gp
L. Logiknﬁt :En
Halr=
Jivare Rotor

William Sandqvist william@kth.se



Induktiv pulsgivare — Index Q

En puls varje varv.

William Sandqvist william@kth.se



Takometerlindning

Varvtalsmatning
Sinus-spanning

Varvtalet ar
Y O proportionellt mot
A frekvensen, och mot
amplituden

Tryckt spole

Jamfor med konventionell
vaxelstromstakometer
(tachometer) ;
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( Takometerlmdnmgsknep )
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Om lindningen omsluter bada magnetpolerna blir det ingen
Inducerad emk oavsett hur magneten ror sig!

40

AN

e Det behovs darfor tva “anti” seriekopplade spolar.

e Takometerfrekvensen beror pa antalet magnetpoler och
antalet spolvarv. Man vill garna ha hég takometerfrekvens.
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Kopplingsdack med pannkaksmotorn
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Kommuterings-sekvensen

Hallzivare: rid="1
% Trefas: rid="+", grian=""-"", "0"
H1

EM FiDIRE

& 0 0 H; | H, | Hy | OUT; OUT, OUT,

"Manovercentralen”

RUN, men bromsa
med fingrarna.

Sekvensen upprepas efter sex steg. Om man kor motorn i
andra riktningen (FWD/REW), tas sekvensen “baklanges”.
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Scopemeter 123

Scopemetern ar en kombinerad Oscilloskop/Multimeter. Det
finns tva kanaler A och B — men vi anvander bara A. Till varje
kanal kan man fa tva olika méatvarden:

VDC, VAC, VAC+VDC,

PEAK, Hz, DUTY ... v
& Valj kanal A Matvarden fran en
. _ kanal.
. Navigera igenom menyerna
ENTER kvitt - -
=== viterar ON/OFF Backlight

dina val

O] Auto-instéllning (tack!)
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Matningar med Scopemeter 123

O] Auto-instéllning (tack!)
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Fler Matningar med Scopemeter 123

e Strombegransningen,
Bromsa motorn

e Motorspanningen
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Pulser + motorns generatoremk. ™=

EN — STOP da ser man bara generatoremken
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Folja John ...

Samarbeta med
granngruppen’’.

Hi

Hz

Hi

Koppla ihop tva
utrustningar. Sensorn
fran den ena med
Rotorn pa den andra.

Hi

Vand kontakterna sa att i
samma ledningsfarger o
forblir ihop-parade.
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Korsvis?

Hi

Det ar naturligtvis inte
meningen att utrustnin- i
garna skall kopplas ihop
korsvis — men Du kan

sjalvklart inte lata bli ...

Vad hander?

Hi

Hz

H2
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Stegmotor med linjarskruv

Diskettenheten
innehaller ocksa !

en stegmotor. 9} H} -
012 a7 0 stegmotor
10k 10k E I
A - Q_[_ +:: § /
t quad_A | :
e Provkor den med hjalp <> Eepy g
av pulsgivaren. 00 |75 & {0 Saer}
pulsg 5|
10 1 — - +[
L — :: ]
Fulsgivare Drivkrets/Inverterare

Pulsgivaren och stegmotorn anvéander bada Gray-kod — dom

passar darfor varandra som hand 1 handske”.
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Om tiden tillater ...

o Mekanismer — tex. skydd mot felvand diskett ...

e Kretskortsdetaljer — tex. 0-Ohms-motstand, soldered
jumper, testpunkter, jordning ...

e Ovriga sensorer — tex. stromstillare, tonhuvud ...
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