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Der Ae evxeLt ATT
* BESTAMMA AVSTAND MELLAN TVA PUNKTER

© BESTAMMA VINKEZN MELLAN TVA VEXTOREX
* AVEOR4A IFALL. TVA UNJER SKAR VALANDRA

| Tie O(n) van man

AVGORA WFALL EN PUNKT (IGEER INUT] ELLER
UTANFo R EN WN-SIDIC POLYEON.




Konvexa holjet

Det konvexa héljet till en punktmingd i R? &r

den minsta konvexa polygon som omsluter alla
punkterna i mdngden:

I manga problem inom berdakningsgeometrin
beraknas konvexa holjen.



Graham-scan

Algoritmen anvdnder sig av en stack S.
Graham({P; = (z;,¥:)}7)
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GOr sd att y1 <y; fori > 1
Sortera {P;}5 i vdxande ordning
pd poldr vinkel mot P;
S+ 0
PUSh(P]_, S)
PUSh(PQ, S)
PUSh(P3, S)
for i =4 to n do
while foljden NextToTop(S) —
Top(S) — P; svdanger at hoger
do Pop(S)
PUSh(P?;, S)

Tidskomplexitet:

Sorteringen i steg (2) tar O(nlogn).

Varje punkt pushas exakt en gang och poppas
hogst en gdng = ©(n). Totalt O(nlogn).



