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Se www.kth.se/social/course/SF1624 for information am $eminarierna fungerar och vad
du forvantas gora infor och under seminarierna.

UPPGIFTER TILL SEMINARIE4

Uppgift 1. Bestam standardmatrisen for en linjar avbildning R? — R? som uppfyller
T(]_,O,—l) = (271)7 T(l,—l,O) = (173) och T(Oala_l) = (17_2)

(Las forst avsnitten 4.9 och 4.10 och arbeta med de rekarderade uppifterna dar. Det finns
flera losningar pa uppgiften. Se exempel 2 i avsnitt 1r@gaftse hur man loser system med flera
hogerled samtidigt. )

Uppgift 2. En linjar avbildningT: R?* — R? definieras genom att varje vektoRP speglas i
planet2x — 2y + z = 0.

(a) Anvand geometriska resonemang for att berakfral, 1).

(b) Bestam avbildningens matris med avseende pa nagon ba

Uppgift 3. Vi betraktar en sammansatt avbildniilg R? — R3 , T = T o T} darT} svarar mot
spegling i origo medaif, definieras genom att varje vektoR# projiceras ortogonalt pa planet
20 — 2y + 2z = 0.
(a) Bestam nollrummet (kernel), till avbildningearfig 15 ochT'.
(b) Bestam varderummet (range), till avbildningaials, ochT.
(c) Bestam en matrisrepresentationfomed avseende pa nagon dasdvs matriseiil’] 5 5
enligt notationen i boken.
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avbildning7': R? — R?, med avseende pa tva bageoch B'.

(a) Om B och B’ bada ar standardbasen, beskriv geometrisk vad avbgdnifi gor med
planet. Rita speciellt ut vad som hander med enhetskvatraed horn i punktern@, 0),
(1,0), (1,1) och (0, 1).

(b) LatT vara projektionen ned pa linjen= y. Varfor finns det inte bases och B’ sddan
attA = [T]B’,B?

Uppgift 5. Lat7: R? — R? vara en linjar avbildning, och betrakta matrisrepresgonar med
avseende pa en och samma Bafor bade doman och malmangd. (Med notation fran badé&n
menas nu matriser pa forméh|z g).

(a) LatB vara en bas sadan att
0 -2
[T]B,B - |:1 3 :| .

Visa att det finns en baB’ sadan att

Uppgift 4. Betrakta matrisel = [1 3} . Vi tanker oss attd = [T'] 5 5 representerar en linjar

10
[T]B/,Bl —_— {0 2} .
(b) Redogor varfor matrised = (1) (2) och matriserd’ = (1) (1) inte kan representera

samma avbildning. Dvs, det finns ingen Wasadan atd = [T]z 5 och en ba3’ sadan
att A’ = [T p for en och samma avbildnirig.

REKOMMENDERADE UPPGIFTER

Utover ovanstaende seminarieuppgifter rekommendeétistie uppgifter fran kursboken till
sjalvstudier och dvningar:

Kapitel 4 — Allm anna vektorrum
4.9 | Matristransformationer frai” till |9, 11, 17, 21
Rm
4.10| Egenskaper hos matristransform&, 9, 15, 21, 23
tioner
Kapitel 8 — Linj ara avbildningar
8.1| Allmanna linjara avbildningar 7,11,13, 23

8.2| Isomorfier 5,9,11,17
8.3| Sammansattning av linjara avbilg3, 9, 15
ningar

8.4 | Matriser for allmana linjara avbild-5, 7, 13
ningar




