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Uppgiften beddoms med upp till 12 poang. For att uppgifs&all kunna tillgodoraknas pa
tentamen kravs minst 6 poang, vilket ger 3 poang pa dppgFor att fa 4 poang pa uppgift 2
kravs minst 9 poang.

For full poang pa en uppgift kravs att losningarna at presenterade och latta att folja.
Det innebar speciellt att inforda beteckningar ska defas, att den logiska strukturen tydligt
beskrivs i ord eller symboler och att resonemangen ar \@ivwerade och tydligt forklarade.
Losningar som allvarligt brister i dessa avseenden badtied hogst tva poang.

1. L&tV vara mangden av vektorér,, z,, x3) i R* som uppfyllers; + x5 + 23 = 0, dvs ar
ortogonala mot vektorfil, 1, 1).

(@) Visa attl/ ar ett underrurhi R3. (2)
(b) En bas forl” ges avB = { (1, 0,—1), (1,—1, 0) }. Bestam koordinaterna for vek-
tornv = (1, —2, 1) med avseende pa basBn (2
- 1 -1 2
2. I denna uppgift arA = [_3 3 _¢ }

(a) Bestam en bas for nollrummidill A och en bas for radrummitill A. (Kontrollera
garna rakningarna genom att se att de bada rummens hamereir ortogonala mot
varandra.) (2

(b) Bestam en bas for kolonnrumrfétl A och en bas for nollrummet till ™. (Aven har
kan rakningarna kontrolleras pa samma satt som ovan.) (2

3. Den har uppgiften handlar om linjara avbildninganfi#? till R? och deras standardma-
triser. Lat(z, y) vara koordinaterna i ett ratvinkligt koordinatsyste®

(@) LatT; : R? — R? vara rotationen kring origo med en vinkel p& (/2 radianer)
moturs. Bestam standardmatrisein for 77. (D]

leng.subspace, kallas ocks&lelrum pa svenska.
2eng.null space

3eng.row space

4eng.column space



(b) LatT, : R? — R? vara speglingen i linjenp = —z. Bestam standardmatrisef, for

T. 1)
(c) Bestam standardmatrisem, for sammansattningéf o 77. Q)
(d) AvbildningenT; o T} ar en spegling. | vilken linje? Motivera ditt svar. (1)



