
EL1000/1120/1110 Reglerteknik AK 

Föreläsning 8:  
Styrbarhet och observerbarhet 

 



Innehåll 
• Tillståndsmodeller (repetition) 

– Definition 
– G(s) $ tillståndsmodell 
– Poler från tillståndsmodell 

• Lösning av tillståndsekvation 
• Styrbarhet och observerbarhet 
• (Tillståndsåterkoppling) 



Fördelar med tillståndsmodeller 



Tillståndsmodeller 

Jämför med faltningsformeln: 



Från högre ordnings differentialekvation till 
tillståndsmodell 

(Glad & Ljung sid. 150-151) 

Given modell: 
 
Inför tillstånd: 
 
 
Jämför med modell: 
 
 
Tillståndsmodell: 
 
 
 



Linjärisering 

(Jacobianer) 



G(s) $ Tillståndsmodell 

(Partialbråksuppdelning) 
(Enklast. Bara om G(s) inte har s i täljaren.) 



Styrbarhet och observerbarhet 
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