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Föreläsning 5:  
Stabilitetsmarginaler och kompensering 

 

 

TexPoint fonts used in EMF.  
Read the TexPoint manual before you delete this box.: AAAAAAAA 



Repetitionsblad om komplexa tal (beräkning av 
argument, belopp, etc.) på hemsidan 
https://www.kth.se/social/upload/50a0cbc8f2765471da0fc5d6/komplexatal.pdf 

 

Kursinfo: Komplexa tal 

https://www.kth.se/social/upload/50a0cbc8f2765471da0fc5d6/komplexatal.pdf


Kursinfo: Lab 3 
• Anmälningssystemet aktiveras under dagen  

 

• Denna gång använder vi KTH Bilda (alltså inte samma 
anmälningssystem som till Lab 1-2) 

 

• Får du ingen anmodan om att anmäla dig via mail? Då 
är du inte kursanmäld! Kontakta Hanna 
(hanna.holmqvist@ee.kth.se) 

 

• Denna lab ska redovisas i par! Se till så du anmäler dig 
till samma tillfälle som din labpartner. 

• Ingen partner för Lab 3? Använd kurshemsidan på KTH 
Social för att hittar partner! 

 

mailto:hanna.holmqvist@ee.kth.se


 Vill du prova på att forska? 

 Är du intresserad av reglerteknik? 

 Är du ambitiös och initiativrik? 

 Har du inget inplanerat nästa 
sommar? 

 Är du nyfiken på Kalifornien? 

 

SURF-student på Caltech? 

Summer 

Undergraduate  

Research  

Fellowships 

 

Vi på avdelningen för reglerteknik vid skolan för elektro- och 

systemteknik har möjlighet att skicka 1-2 teknologer till 

California Institute of Technology (www.caltech.edu) i 

Pasadena, Kalifornien, under sommaren 2013. 

 

Vi söker teknologer på KTH som är intresserade av forskning 

inom regler- och systemteknik, och vill spendera 10 veckor i en 

forskargrupp av högsta internationella klass. Anmäl intresse 

senast den 23 november 2012. Intresserad eller vill veta mer?  

 

Kontakta Henrik Sandberg (hsan@kth.se) 

 www.ee.kth.se/~hsan/surf.html 

 

Autonoma farkoster Systembiologi 

Smarta  

elnät 

http://www.caltech.edu/
mailto:hsan@kth.se
http://www.ee.kth.se/~hsan/surf.html


Exempel på SURF-projekt 



Innehåll 
• Frekvenssvar och Bodediagram (repetition) 

• Bodediagram för system med komplexa poler 

• Stabilitetsmarginaler 
– Amplitudmarginal 

– Fasmarginal 

• Specifikation av prestanda i tids- och 
frekvensplanet 

• Regulatorsyntes (”konstruera F(s)”) via 
kompensering i frekvensplanet 



Frekvensbeskrivning 



Bodediagram - Allmänt 

● Brytpunkter vid pi och zi   



Bodediagram - Allmänt 



Bodediagram, Ex.1+2: 

TexPoint Display 

Brytpunkter: p1 = 0.1 (bryter ner -1), z1=1 (bryter upp +1)  
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Bodediagram för system med komplexa poler 
 



Bodediagram – Amplitud, komplexa poler 

(relativ dämpning) 

³ = 0:1

³ = 0:5



Bodediagram – Amplitud, komplexa poler 

Komplexa poler ger: 
• Svängningar i stegsvar 
• Resonanstopp i  
Bodediagram 



Amplitud- och fasmarginal 
Nyquistdiagram Bodediagram 



Kompensering med PD-länk (”lead-länk”) 



Maximalt faslyft 

¯



Kompensering med PI-länk (”lag-länk”) 


