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9.2 Amplitud och Fas- värden 
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9.2 b lösn. Amplitud och Fas 
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9.2 c lösn. Amplitud och Fas 
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9.2 d lösn. Amplitud och Fas 
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9.3 sinusformad instorhet 
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9.3 Matlab sinus instorhet 
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9.11 G(s) med delay ur Bode 
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delay är horisontell, och ger 
bara bidrag till fasvridningen 



9.11 lösn. G(s) delay ur Bode 
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9.11 lösn. G(s) delay ur Bode 
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Ur diagrammet, vid ω = 0,8  är  ϕ = – 110° 
varav dubbelpolen bidrar med – 90 ° .  
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9.11 lösn. G(s) delay ur Bode 
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