Appendix A:
Cylinderkoordinater

De tre koordinaterna &r (r, 6, z), dar r ar den radiella koordinaten, # den azimutala
(eller den transverella) kordinaten och z den axiella koordinaten. En vektor u kan

delas upp i komponenter enligt

u = u,e, + upey + u,e, .

(1)

De bada enhetsvektorerna e, och ey ar funktioner av 6, d v s de vrider sig med 6.
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Laplace av en skalar

o, L0 (00) 10% 0%
vgb_r@r r@r +r2092+822'

o0

)

(2)
(3)



Laplace av en vektor
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Inkompressibla Navier-Stokes ekvationer utan gravitationskraft
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