by

k)
EZKTH?Y

VETENSKAP
28 OCH KONST %o

R N

DD2411 Forskningsprojekt i ro-
botik, perception och inlarning
15,0 hp

Research project in Robotics, Perception and Learning

Faststallande
Kursplan for DD2411 géller fran och med VT19

Betygsskala

P,F

Utbildningsniva

Avancerad niva

Huvudomraden

Datalogi och datateknik, Informationsteknik, Informations- och kommunikationsteknik

Sarskild behorighet

Undervisningssprak

Undervisningssprak anges i kurstillfallesinformationen i kurs- och programkatalogen.
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Larandemal

Efter avklarad kurs ska du kunna:
« Planera, genomfora och utvirdera experiment inom amnesomradet
» Presentera metodik och resultat i tal och skrift

I syfte att:
« Kunna delta professionellt i experimentell verksamhet inom robotikomradet
« Ha en god grund for forskarstudier inom dmnet

Kursinnehall

Experimentell metodik inom robotikdamnet
Eget projektarbete

Skriftlig presentation for vetenskaplig publikation, specifikt konferensartiklar (IEEE)

Kurslitteratur

Individuellt anpassad efter projektet, bestams i samrad med kursledaren i samband med
kursstart

Examination

« PRO2 - Projektuppgift, 7,5 hp, betygsskala: P, F
« PRO1 - Projektuppgift, 7,5 hp, betygsskala: P, F

Examinator beslutar, baserat pa rekommendation fran KTH:s handliaggare av stod till stu-
denter med funktionsnedsattning, om eventuell anpassad examination for studenter med
dokumenterad, varaktig funktionsnedsattning.

Examinator far medge annan examinationsform vid omexamination av enstaka studenter.

Nar kurs inte langre ges har student mojlighet att examineras under ytterligare tva lasar.

Etiskt forhallningssatt

« Vid grupparbete har alla i gruppen ansvar for gruppens arbete.

« Vid examination ska varje student arligt redovisa hjalp som erhallits och kallor som
anvants.

« Vid muntlig examination ska varje student kunna redogora for hela uppgiften och hela
l6sningen.
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