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DD2425 Robotik och autonoma
system 9,0 hp

Robotics and Autonomous Systems
Nar kurs inte langre ges har student majlighet att examineras under ytterligare tva lasar.

Faststallande
Kursplan for DD2425 giller fran och med HT10

Betygsskala
AB,CD,E FX, F

Utbildningsniva

Avancerad niva

Huvudomraden
Datalogi och datateknik

Sarskild behorighet

For fristdende kursstuderande kravs kandidatexamen eller motsvarande varav 45
hogskolepoang inom matematik eller informationsteknik. Dessutom kravs engelska B eller
motsvarande.

Undervisningssprak

Undervisningssprak anges i kurstillfallesinformationen i kurs- och programkatalogen.
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Larandemal

Efter avslutad kurs ska studenten kunna

« designa och implementera en autonom robot, inklusive mekanik, mjuk- och hardvara

» forklara grundliaggande koncept och tekniker inom det breda och interdisciplinara om-
radet robotik

« identifiera mojligheter och begransningar med dagens robotteknik
« analysera ett tekniskt problem med helhetsyn

« utveckla strategier for att 16sa och sedan l6sa problem med begrinsad information och
resurser

- integrera kunskap frén olika omraden och killor for att designa och bygga ett komplett
system

« fatta beslut baserat pa inhamtad kunskap
- inhdmta ny kunskap fortlépande efter behov
« utvardera eget och andras arbete

« hantera arbete, kommunikation och l6sande av en uppgift i en internationellt sammansatt
projektgrupp under pressade forhéllanden

« dokumentera och presentera resultat, slutsatser och argument for dessa i skriftlig och
muntlig form

i syfte att

« kunna arbeta med autonoma och andra komplexa system i forskning och/eller utveckling

« bli battre pa att planera och genomfora utvecklingsarbete i projektgrupper.

Kursinnehall

Deltagarna bygger under kursens gang en liten, mobil, autonom robot som utfor en viss given
uppgift. Arbetet ufors i grupper som ett projekt. I slutet av kursen anordnas en tavling dar
de olika robotarna tavlar mot varandra.

Den teoretiska delen av kursen tacker grundlaggande koncept inom robotik, kinematik

och navigering. I den praktiska delen av kursen far studenterna dessutom praktiskt erfaren-
het av sensorer, motorer, programmering av inbyggda system och byggande av robotar.

Kurslitteratur

Meddelas senast 4 veckor fore kursstart pa kursens hemsida.

Examination
« LAB1 - Laborationer, 0,5 hp, betygsskala: P, F
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« PRO1 - Projekt, 5,5 hp, betygsskala: P, F
« TEN1 - Tentamen, 3,0 hp, betygsskala: P, F

Examinator beslutar, baserat pa rekommendation fran KTH:s handlaggare av stod till stu-

denter med funktionsnedsattning, om eventuell anpassad examination for studenter med
dokumenterad, varaktig funktionsnedsattning.

Examinator far medge annan examinationsform vid omexamination av enstaka studenter.

I denna kurs tillampas skolans hederskodex, se: http://www.kth.se/csc/student/heder-
skodex.

Etiskt forhallningssatt

« Vid grupparbete har alla i gruppen ansvar for gruppens arbete.

« Vid examination ska varje student arligt redovisa hjalp som erhallits och kallor som
anvants.

« Vid muntlig examination ska varje student kunna redogora for hela uppgiften och hela
losningen.
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