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Electrical Measurements, Control Theory and Practice

Faststallande
Kursplan for KH1251 géller fran och med HT11

Betygsskala
A B,CD,E FX, F

Utbildningsniva

Grundniva

Huvudomraden
Kemi och kemiteknik, Teknik

Sarskild behorighet

Grundlaggande behorighet samt Matematik D, Fysik B och Kemi A.

Undervisningssprak

Undervisningssprak anges i kurstillfallesinformationen i kurs- och programkatalogen.

Larandemal
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Efter fullgjord kurs skall teknologen bland annat kunna

« analysera forlopp i enkla kretsar t ex likstrom, vaxelstrom.
« valja en elmotor till en mekanisk last vars moment varierar i tiden.

« berakna varvtal, moment, effekt, strom och spanning i olika delar av en elektrisk motor-
drift (bestdende av mekanisk last, elmotor och matningsdon) vid konstant varvtal.

« uppskatta avvikelser i matresultat dels beroende pa att matinstrument belastar méatobjek-
tet och dven beroende pa matinstrumentens noggrannhet.

« koppla upp enkla elektriska kretsar.

« koppla in vanliga elektriska matinstrument sdsom universalinstrument och oscilloscope
till enkla elektriska kretsar. Utfora matningar med namnda instrument.

« experimentellt faststilla strom-spanningskaratiristiken hos en apparat eller komponent.
» bedoma om olika elektriska apparater och komponenter gar att koppla ihop.

» redogora for olika elementira processmodeller.

« experimentellt stilla in reglerparametrarna i en PID-regulator.

« koppla in en givare till ett matkort och skriva ett LabWIEV-program som presenterar
matvirdet i ett tidsdiagram.

Kursinnehall

Stromkretslara: Likstrom, vixelstrom

Elektrisk matteknik: Matning med visande instrument (analoga och digitala) samt med
oscilloskop. Anvandning av LabView.

Analoga kretsar for anpassning av givarsignaler i samband med A/D-omvandling. Exempel
pa givare for matning av temperatur, kraft och t6jning.

Elmotoranlaggningar: Enfas och trefassystem. Likstromsmotorns och asynkronmotorns
teori och egenskaper. Principer for varvtalsstyrning av motorer.

Reglerkretsens uppbyggnad. Till-fran-reglering. PID-regulatorn. Givare, detektorer och an-
dra komponenter for matning och kontroll. Anvandning av datorer inom instrumentering,
styrning och reglering.

Kurslitteratur
Elektroteknik, Inst for maskinkonstruktion, KTH

For reglerteknikavsnittet reckommenderas forelasningsanteckningar eller Hagglund T: Prak-
tisk processreglering, Studentlitterarur, 2:a uppl. 1997.

Examination
« INL1 - Inlamningsuppgift, 1,5 hp, betygsskala: P, F
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« TEN1 - Skriftlig tentamen, 3,0 hp, betygsskala: A, B, C, D, E, FX, F
» LAB1 - Laborationer, 1,5 hp, betygsskala: P, F

Examinator beslutar, baserat pa rekommendation fran KTH:s handlaggare av stod till stu-

denter med funktionsnedsattning, om eventuell anpassad examination for studenter med
dokumenterad, varaktig funktionsnedsattning.

Examinator far medge annan examinationsform vid omexamination av enstaka studenter.

Nar kurs inte langre ges har student mojlighet att examineras under ytterligare tva lasar.

Ovriga krav for slutbetyg

Godkiand tentamen (TENT1; 3 hp).
Godkéanda laborationer (LAB2; 1,5 hp).
Godkanda inlamningsuppgifter (INL1: 1,5 hp)

Etiskt forhallningssatt

« Vid grupparbete har alla i gruppen ansvar for gruppens arbete.

« Vid examination ska varje student arligt redovisa hjalp som erhallits och kallor som
anvants.

« Vid muntlig examination ska varje student kunna redogora for hela uppgiften och hela
l6sningen.
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